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�RJF（小型ジョイント）：回転抵抗が少なく低摺動抵抗。
　ベアリング内蔵により高剛性・低摺動。
　流量の違う2機種を標準化（4回路）

インデックステーブル用ロータリージョイント RJF・RJEシリーズ

RJAシリーズ
�エア4本・電極配線4本のロボッ
ト用ロータリージョイント。
�薄型・軽量・低摺動。
RJCシリーズ
�540゜ 回転のロボット用。
�パッキンレスの為、超低摺動抵抗。

RJC-10ARJG-5ARJA-5A型　　式
58,80038,00058,000価　　格

－10℃～60℃５℃～60℃周囲温度
540°エンドレス回転角度
MAX60MAX250MAX100許容回転数 （min-1）
10５５可搬質量 （kg）
17.7５５曲げ   （N・m）許容モー

メント 10.7５５ねじり （N・m）
４回路数エア

ポート －100KPa～0.7MPa－100KPa～0.7MPa0.2～0.7MPa使用圧力範囲
0.380.580.58最小断面積 （�）
12本なし４本電気信号

0.77（ケーブル除く）0.320.4（ケーブル除く）本体質量 （kg）

ロボット用ロータリージョイント

RJC-10A

使用例

RJA-5A

RJA・RJG・RJCシリーズ

RJF-8A-6RJF-8A-M5RJF-6A-6RJF-6A-M5RJF-4A-6RJF-4A-M5型　　式
61,80058,80056,80053,80051,80048,800価　　格

エンドレス回転角度
140200170240240350許容回転数 （min-1）
0.40.20.170.120.070.05回転抵抗  （N・m）

864回路数

エアポート －100KPa～0.7MPa※使用圧力範囲
Rc1/8M5Rc1/8M5Rc1/8M5ポートサイズ
12.54.912.54.912.54.9最小断面積 （�）
0.90.380.50.160.280.11本体質量 （kg）

RJFS-16A-M5RJF-16A-M5RJFS-12A-M5RJF-12A-M5RJE-8A-6型　　式
240,000176,000232,000140,00072,800価　　格

エンドレス回転角度
90155100175150許容回転数 （min-1）
1.31.50.850.851.5回転抵抗  （N・m）

16128回路数

エアポート －100KPa～0.7MPa※使用圧力範囲
M5Rc1/8ポートサイズ

4.94.94.94.910.7最小断面積 （�）
1.231.30.930.71.57本体質量 （kg）

�RJEシリーズ（高寿命ジョイント）：上下スライ
ド機構を内蔵し、長寿命・高耐久性。
　ベアリング内蔵により高剛性・低振動。

�回転抵抗が少なく低摺動。
�ベアリング内臓により高剛性。
�省配線対応。
※省配線対応については、別途お問い合わせください。

テーブル用ロータリージョイント

RJX-2A-10

RJX-2A-10

RJX-2A-10型　　式
210,000価　　格
エンドレス回転角度
100許容回転数 （min-1）
0.5回転抵抗 （N・m）
2回路数

エアーポート －100KPa～0.7MPa（真空保持はできません）使用圧力範囲
Rc3/8ポートサイズ
78.5最小断面積 （�）
2.5本体質量 （kg）


