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産業用汎用ロボット �安川電機

YASKAWA Industrial Robot
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産業用ロボット
MOTOMANシリーズ

HPシリーズDAシリーズIAシリーズDIAシリーズ名　　称
MOTOMAN-HP3JMOTOMAN-DA20MOTOMAN-IA20MOTOMAN-DIA10

・全軸80W以下のモータを
搭載したコンパクトサイズ
・B5サイズのスペースに設
置可能

・AGV搭載、試験用途、教育
用途などに最適

・人の腕と同様な動きを実現
した片腕６軸の双腕ロボット
・人が作業していたスペース
に設置可能

・人の腕のように小さく曲げ
たり、大きく伸ばしたりでき
る７軸の腕ロボット
・新しい軸構成により、柔軟
な姿勢での作業や、マシン
間の隙間などへの省ス
ペース設置が可能

・人の動きにさらに近づいた
片腕７軸の双腕ロボット

・人が作業していたスペース
に設置可能特　　長

ー±180°ー±180°旋回軸

最大動作
範　　囲

±160°＋80°～ー190°（左腕）、＋190°～ー80°（右腕）±180°±180°振り上げ（S軸）
＋90°、－85°＋220°、－40°±125°±120°下腕傾動（L軸）

ーー±180°±180°下腕回転（７軸）
＋260°、－105°＋215°、－35°±125°±130°上腕傾動（U軸）

±170°±180°±180°±180°手首旋回（R軸）
±120°±120°±120°＋100°手首振り（B軸）
±360°±180°±180°±180°手首回転（T軸）
±0.03mm±0.1mm±0.1mm±0.1mm繰り返し位置決め精度
３kg20kg／アーム20kg10kg／アーム可搬質量
27kg240kg120kg220kg本体質量
NXC100NX100NX100NX100適用コントローラ

産業用ロボット
MOTOMANシリーズ

UPシリーズHPシリーズ名　　称
MOTOMAN-UP350NMOTOMAN-UP50NMOTOMAN-HP165MOTOMAN-HP20

・可搬質量350kg
・ハンドとワークを合わせ
た大形金型などの直接ハ
ンドリングが可能

・重可搬タイプ（可搬質量
500kg）のUP350N-500も
標準で準備

・クラス最速の動作速度、
最大の動作範囲により生
産性の向上に貢献

・手首部IP67、本体部IP54
の保護構造により、悪環
境での作業にも対応可能

・可搬質量165kgの汎用タイプ
・大物のハンドリングやパレタ
イズ用途、スポット溶接など
幅広い用途に適用可能
・多種多様なエンドエフェクタ
駆動用ケーブル、エアホー
スなどをロボットに内臓可能

・可搬質量20kgの汎用タイプ
・新形コントローラの大形カ
ラー液晶ペンダントにより、立
ち上げから保守まで、これま
でにない使いやすさを実現
・可搬質量6kgのHP6や可搬
質量３kgのHP3も準備

特　　長

ーーーー旋回軸

最大動作
範　　囲

±150°±180°±180°±180°振り上げ（S軸）
＋61°、－55°＋135°、－90°＋76°、－60°＋155°、－110°下腕傾動（L軸）

ーーーー下腕回転（７軸）
＋30°、－113°＋280°、－160°+230°、－142.5°＋225°、－165°上腕傾動（U軸）
±360°±360°±360°±200°手首旋回（R軸）
±125°±125°±130°＋230°、－50°手首振り（B軸）
±360°±360°±360°±360°手首回転（T軸）
±0.5mm±0.07mm±0.2mm±0.06mm繰り返し位置決め精度
350kg50kg165kg20kg可搬質量
2200kg550kg1100kg280kg本体質量
NX100NX100NX100NX100適用コントローラ


