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液体精密定量吐出用パーツ 武蔵エンジニアリング�

MUSASHI Dispenser Units
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セル生産方式対応の高精度３軸（４軸）ロボットです。
位置精度・高速安定性を大幅にアップしました。

卓上型塗布ロボット
　SHOTmini・SHOTMASTERシリーズ

�塗布パターン編集ソフト
MuCAD、MuPROシリーズ
塗布プログラムをパソコ
ン上で簡単に作成出来ま
す。
オフラインでの編集・管
理が可能です。

■卓上型塗布ロボット仕様・価格
SM300-4ASM300-3ASHOTMINI-SLMINI100S-3A型　式

2,550,0002,200,000956,500686,500価　格
4軸3軸制御軸数

300�200�100�X、Y軸
動作範囲 80�50�Z軸

0～360°＋α－W軸
0.1－500�/sec0.1－800�/secX、Y軸動作速度 0.1－200�/sec1－200�/sec0.1－350�/secZ軸

±0.005�±0.01�繰返し位置決め精度
20kg5kg8kgテーブル側可搬質量 6kg7kg2kgヘッド側

4軸同時制御3次元直線/2次元円弧3次元　直線/円弧連続補間
4,000ステップ2,500ステッププログラム容量

AC100～240V　50/60HzAC100　50/60HzAC100～240V　50/60Hz電源・消費電力
150VA120VA消費電力

W510×D580×H618�W510×D580×H540�W304×D304×H422�W204×D264×H422�外形寸法
約43kg約38kg約13kg約10kg質量

吸着コントローラー、安全カバー、外部操作ボックス、各種ホルダーオプション

■塗布パターン編集ソフト
MuPRO1.0EMuPRO1.0MuCAD 3.1E-CDMuCAD 3.1-CD型　式

200,000200,000250,000250,000価　格
英語版日本語版英語版日本語版言　語

MINI100S-3A用SHOTMINI SL, SM300-3A/4A用適用機種

シリンジ用遠心脱泡機　アワトロン
シリンジに液体材料を充填する際に生じた気泡を遠心力
にて高能力脱泡します。
特長
�液体材料を充填したシリンジをセットして，スイッチを
押すだけの簡単操作

�約５分間でスピーディに脱泡完了

■シリンジ用遠心脱泡機仕様・価格

■アワトロン用シリンジホルダー仕様・価格
数量価　格型　式品　名

1 6,000AW-H11ml用ホルダー
1 6,000AW-H3E3ml用ホルダー
1 6,000AW-H55ml用ホルダー
1 6,000AW-H1010ml用ホルダー
1 6,000AW-H2020ml用ホルダー
1 8,000AW-H3030ml用ホルダー
110,000AW-H5050ml用ホルダー

AW-50AW-20型　式

285,000175,000価　格
0.5～10min.設定タイマー

1、3、5、10、
20、30、50ml1、3、5、10、20ml適用シリンジ

2本搭載（オプション：4本搭載）※搭載本数
AC100　50/60Hz電　源

600W300W消費電力
W426×D506×H230�W326×D376×H178.5�外形寸法

約19kg約12kg質　量
シリンジホルダー（別売）が2ヶ必要です備　考

SHOTmini 100S

AW-50

※AW-20の20mlのみオプション4本搭載できません。


